
Válcové těleso1 
 
A) deformační zatížení 
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B) Silové zatížení 
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z zpσ = −= −= −= −  

                                                           
1 Ondráček, E., Vrbka, J, Janíček, P. Mechanika těles, Pružnost a pevnost II, skriptum VUT v Brně, str. 94 – 105, 1991. 
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C) Kombinované okrajové podmínky 
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